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Plan Nacional 5G



Uso de la conectividad 5G para controlar de forma remota un brazo robótico 
empleado para el tele-diagnóstico de cáncer de piel.

Proyecto desarrollado en: 

 La red 5G permitirá manejar de forma 
remota un robot colaborativo cuyo objetivo 
es detectar cáncer de piel en base a las 
imágenes recogidas.

 La red 5G deberá garantizar los requisitos 
de latencia y sobre todo calidad de imagen 
(throughput) para asegurar un diagnóstico 
correcto por parte de un especialista 
ubicado en otro lugar (conectividad por 
fibra óptica)

Robótica para telemedicina 5G

Objetivo 

Solución Técnica

Universidad Politécnica de Valencia (UPV)

Memoria técnica

Beneficios

Ventaja disruptiva

 Permite acercar diagnósticos especializados 
al paciente, evitando con ello 
desplazamientos molestos.

 Fiabilidad en la comunicación para funciones 
colaborativas entre los brazos robóticos.

 Ultra alta precisión para el movimiento del 
brazo robótico en la ubicación exacta de 
exploración en el cuerpo del paciente

El tele-diagnóstico de cáncer de piel requiere 
garantizar en todo momento una calidad de 
imagen excelente, unos tiempos de respuesta 
adecuados, así como una alta fiabilidad en las 
comunicaciones.

https://b2b.orange.es/assets/uploads/hub/20220325_152945_Robotica_para_telemedicina_-_Valencia.pdf
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